Tentamen i TMEO0101 Mekanik TD/I, 2019-04-26 kl. 8.30-12.30

Jourhavande: Peter Folkow tel 1521 och 0729-617241 (salarna beséks 9.45 och 11.15)
Losningar anslds pd M2, avd. Dynamik, och pa kurshemsidan senast den 29/4.

Prelimindrt réttningsresultat anslas pa M2 senast den 13/5.

Rdttningsgranskning och utlimning av tentor sker pd M2, avd. Dynamik, 20/5 och 21/5
kl. 12.00-13.00.

Tilldtna hjdlpmedel: Formelsamling i mekanik av M.M. Japp,
Matematiska handbdcker (t ex Beta) eller utdrag dérur,
Chalmersgodkénd rdknare ar tilldten.

Betygsgrdnser: Uppgift 1-5 ger maximalt 3 poéng vardera. Uppgift 6-8 ger maximalt 5 poéng
vardera. Betyget pa tentamen ges enligt f6ljande tabell:
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UPPSTALLDA EKVATIONER SKALL MOTIVERAS.

1' "———4—___? A
P / Ett kraftsystem bestdr av tva krafter, P
P

i vardera, och ett rent moment M sasom figuren
l o visar. Bestdm systemets

/ 2 a) kraftsumma, (1p)
| M b) momentsumma m.a.p. origo O, (1p)

4= 7 2 ¢) momentsumma m.a.p. linjen AB. (1p)

QL En struktur 4r sammansatt av tvs massidsa
\i 7\ B stinger AB och BC med lingd 2L vardera.

A \_/ Stadngerna &r forenade via en friktionsfri led i

B. En massa m &r fdst i ena #nden av en lina
som loper Gver tva likadana masslosa trissor;
dessa féster mitt pd respektive sting enligt

<:> figur.

. a) Friligg hela systemet ABC (inklusive

trissor, massa och lina). (1 poéing)

b) Stdll upp jamviktsekvationer for hela

| systemet. (1 poéng)

G[! c) Friligg det system som bestar av stdng AB,
ovre trissan och tillhérande lindel.

(1 poéing)

(For korrekt svar krivs att samtliga inférda
krafter ges konsekventa beteckningar, si
att det i princip Ar mojligt att m.h.a.
jamviktsekvationer till a) och c¢) bestimma
samtliga obekanta. Observera att ekvationerna
till b) inte behover losas)



Figuren visar en homogen skiva. Bestdm x-
koordinaten for kroppens tyngdpunkt.

(3 poéing)

I en katapultanordning kan en kropp, massa
m, skjutas ivig uppfor ett lutande friktionsfritt
spar. Spéaret ar forst rakt, men Gvergar senare
i en krokt bana med radien R. Vid start frén
vila i lige A har fjidern, styvhet k = 20mg/R,
tryckts ihop strickan R/2. Bestdm i lige B

a) kroppens fart, (2 poing)

b) normalkraften mellan kropp och underlag.

(1 poéng)

En 1att lina ar lindad kring en tunn horisontell
skiva, massa m och radie r. Skivan kan rotera
friktionsfritt kring en vertikal axel i O. Skivan
ar fran borjan i vila d& en horisontell konstant
kraft F' appliceras och drar ut linan strackan
L. Bestédm vid detta lage

a) skivans vinkelhastighet w, (2 poéng)

b) skivans vinkelacceleration w. (1 podng)




A
20N
2 —b
7 7

En rektangulir skiva ABCD (massa m,
kantlingder 2L och 4L) #r upphéngd i tre
linor (OA, OE och OF). Bestdm linkrafterna
om skivan &r horisontell och i jamvikt med
punkten O pa avstindet 2L ovanfor skivans
tyngdpunks. (5 poéng)

Figuren visar tva kroppar: A med massa 1kg
och B med massa 3kg. Det rader friktion mel-
lan A och B, samt mellan B och underlaget.
En kraft med beloppet 20N verkar pa B sa att
kropparna sétts i roérelse. Om friktionskoeffi-
cienten mellan B och underlaget &r 0,4, hur
stor maste friktionskoefficienten mellan A och
B minst vara for att A inte skall glida relativt
B? (5 poéing)

Figuren visar en svingande kropp pa ett
lutande plane med vinkel o. Systemet bestir
av en kropp med massan 3m, en fjider med
styvhet k£ samt en ddmpare. Svingningen &r
kritiskt ddmpat och pabérjas frdn vila vid
tiden ¢ = 0 med ospénd fjader (z = 0).

a) Bestdm ddmpkonstanten c. (1 poéng)
b) Bestdm rérelsen z(t) for ¢ >0 (4 poiing)
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