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Dynamics 4/57

Figur 1.

Vi véljer att titta pa lastbilen och plogapparaten som ett system. Fran lastbilens referenssystem
har vi att snon sugs in i plogen med en hastighet —vz.

Relationen Y, F'=m’Av ger ekvationer fér bade z-led och y-led (och z-led vilket vi inte behéver
hér):

P = m'(0—(—v))

= m'v

Snon skuts ut med en hastighet i y led som ges av projektionen av dess totala hastighet:

R = m'(ucos (6) —0)

= m'ucos (0)



